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Planetengetriebemotor DSMP420

Dieser Planetengetriebemotor ist eine hochwertige
Motor-Getriebekombination mit folgenden Eigenschaften:

* Burstenbehafteter DC-Motor

¢ Getriebe aus gefrasten Metallzahnradern

¢ Sonnenrad aus extra hartem Bakelit zur Gerdauschreduzierung
¢ Kugellager und Entstorfilter

¢ Wiederholgenauigkeit < 3°

» Radiallast 10mm vom Flansch < 80N

¢ Axiallast < 30N

¢ Radiales Spiel < 0,04mm

¢ Axiales Spiel £0,3mm

¢ Betriebstemperatur -10°C bis +60°C

Der Planetengetriebemotor ist ausriistbar mit einem Encoder.

Typenschlissel

DSMP420 -
Typ Spannung Untersetzung Lager Filter Sensor - optional
12v 4 Kugellager E: Encoder
29v. .
3600

Motor — Spezifikation
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Motor - weitere technische Daten

Nennspannung Nenndrehmoment Nenndrehzahl Nennstrom Leerlaufdrehzahl Leerlaufstrom Nennleistung
InV in gcm (Ncm) In U/min in A In U/min inW
12 700 (7,0) 5700 S5 7000 <09 41,3
24 570 (5.7) 5900 <21 7000 <05 34,7
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Planetengetriebemotor — technische Daten

Getriebe-

1 2 3 4 5
stufen
Unter- _ ) ) ) i ) | 104: | 144: | 212: | 294: | 504: | 624: | 720: | 864: | 1062 | 1470 | 2500 | 3000 | 3600
setzung 4:1 | 14:1 | 17:1 | 24:1 | 49:1 | 61:1 | 84:1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Getriebelange 25 39,2 45,9 52,6 59,6

L in mm

ALY 22 | 065 | 081 | 10 | 18 | 18 | 18 | 20 | 20 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30

in Nm

Nenndrehzahl

i Ulfeitin 1400 | 405 | 325 | 248 | 120 | 98 76 63 45 31 24 | 135(109| 95 | 80 | 65 | 46 | 27 | 23 | 19

Nennmoment

i (NI 0,18 | 054 | 066 |09 | 16 | 1,8 | 18 | 20 | 20 | 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30

Nenndrehzahl

i I 1445 | 420 | 340 | 240 | 122 | 102 | 775 | 63 47 31 | 238|135 (109 | 95 | 80 | 65 | 46 | 27 | 23 | 19

Achtung: Die Untersetzungen sind ab- bzw. aufgerundet. Bitte fragen Sie bei Interesse die genauen Werte an!
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Option: Encoder
Optional ist der Getriebemotor mit einem magnetischen Encoder ausriistbar. Er liefert zwei um 90° versetzte Kanéle.
Der Encoder hat einen Durchmesser von 42,5mm und eine Tiefe von ca. 16mm und verlangert dementsprechend den
Getriebemotor um diesen Wert.
Weitere technische Daten:
Anzahl Impul JST PHR-6
U zg hmpu SER0 2 x5 Impulse P=2.0-4P Anschlussbelegung:
mdrenung o e e <) B2 Molex 09-50-3021
Output Circuit : {. - ( SENSOR Vee ) P=3.96-2P 1 Rot - + Motor
3,5— b e 25
VeI 20VDC ~ Vout i ggtr:;\:\r/]arz : Emct)cé:er Vece
Extra Varistor{1K8) needed (A&3B) m 4 Grin : Encoder GND
oy 5 Blau : Encoder A
Ausgangsstrom pro Kanal 5 mA 6 Violett : Encoder B
Kabellange: 100mm

www.dc-getriebemotor.de
engineering@drive-system.com
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